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Dokumentacioé - kombajn

A hozam, nedvesség mero adatainak és a a
kombajn lGizemeltetési paramétereinek ,rogzitése” a
miuiholdvevo antenna pozicié adatok alapjan.

Automatikus térképek:
« Hozam

- Nedvesség

« Magassag (domborzat)
- Egyéb: pl. fogyasztas

Adattovabbitas lehetbségei:
« Adathordozon (USB)
« Vezeték nélkili tovabbitas

K!;E 7 @ JOHN DEERE

=




L(!\;E 7 @ JOHN DEERE




. , , Tl
RTK alapu helyzetmeghatarozas KIE

GPS muholdjel jelen
idoben torténd
pontositasa, a helyi
bazis allomas ismert
pozicidja alapjan.

Real Time Kinematic

/ RTK radio

RTK jelen idejli korrekcid v

URH jel: ~869 MHz

Bazis
allomas
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requirements

Original
GreenStar
Display

. Generation

GreenStar kijelzok

GreenStar 2600

GreenStar 1800

o
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2. Generation

GreenStar 2630

GreenStar. 3

3. Generation

KITE

Gen4 4240/4640 Univerzalis kijelz6

4. Generation

TuncTions
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ADATOK atvitele a GreenStar rendszerben L(!%E—

Gen4 CommandCenter kijelzé

e e

Operations Center
Gen4 Univerzalis kijelz6

GS3 2630 kijelzé
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Muveleti kozpont (online preciziés alkalmazas)
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John Deere hozammeéro rendszer

A magfelhordo tetején

Hozam mérd
szenzor

Utkodz6-
lap
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Utkozdlapos anyagaram méré (ID)

L(!;E_ G JOHN DEERE



Anyagaram méro mukodeési elve

S
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Az Utk6zolap elmozdulasa aranyos a tomegarammal
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Terményaram mereés ,,egyéb” megoldasai

B
Hozammerd (cetes) | : [
-
Nedvessegmero [N i a——
szenzor ~‘J |
Hoxzammerd v

Elsd tengely

g Telfesitmeény Vora

1)
¥ Hozam tha b -
o b r .
y  Osszhozam ' b .~ E‘
5 Szemnedvesseg < ¥ ‘ Sebesseg o5

délesdrzekels

Széraz magtomeg

Atlagos nedvesseg
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Nedvesség meéero egység (S700)

« Nedvesség méro a magfelhordo oldalan
helyezkedik el

« Folyamatos nedvesség meéreésre alkalmas

« A terményaram méro jelének a
feldolgozasat is végzi

KIT,

o
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Nedvesség meéero egység (T600)

- Nedvesség méro a
magfelhordod tetején
helyezkedik el

« Szakaszos
nedvesség mérésre
alkalmas

« A terményaram
méro jelének a
feldolgozasat is végzi

K’! @ JOHN DEERE
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Terméshozam mereés elve

nm“m#r J
il T

Szaraz hozam(kg/ha)
(a termény alap nedvességre vonatkoztatva)

Nedves hozam (ka/ha) ——  Terget (ha)

Termény specifikus alap
érték (nedvesség
méréshez)

Termény specifikus
anyagaram (alapérték)

L(!%E @ JOHN DEERE




Betakaritott teriilet kiszamitasa

Munkaszélesség (m):
Tényleges vagasi szélesseg

Megtett ut (m):
Haladasi sebesség és id6, illetve GPS
pozicid alapjan szamitott

Betakaritott terulet (ha):
= Munkaszélesseég X Megtett ut

Gép termelékenység (ha/ora):
= Munkaszélesség X Megtett ut

@ JOHN DEERE
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Nedvesség és hozammeéro kapcsolodasa a
kombajnhoz

Combine
vezérloegysegek

CAN Bus adatvonal

Kijelezd €s
adatbeviteli eszkoz

Feldolgoz6
egyseg (MP)

Anyagaram
mero
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Hozammeéro kalibracio

Combine - Callbraron COMmBne - C3irrion Comibire - Calfbrarion

Yield Yield Yield

9 | cumated| Actual | % Cal_';bratiun is updating. Please || fCalibration has been updated.
wait...

20765 [[21076) -

18922 |19300| -2.

17919 |[17829]

22815 (|22472]

o |

8| [w] =3

Kalibracio inditasa lires magtartalynal

Urités utdn a kalibracié megallitasa

Visszameért suly beirasa

T6bb kalibracios ertékbdl szamithato ki a végeredmény

K ~:!. JOHN DEERE
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Hozammeéro kalibraci

Szamitott tdmeg Mért tdmeg
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Hozammeéro pontossaga

Hiba
%

Standard kalibracids gorbe

Anyagaram

-6 CsOkkentett Teljes anyagaram
anyagaram
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Tobbpontos hozam kalibracio

A megfeleld pontossagu kijelzés
eléréséhez legalabb 4, de ajanlott
6db kilonb6z6 terményarammal
végzett kalibracid végrehaijtasa
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Aktiv hozammeéro - automatikus hozam kalibralas
S700 széria

r Active Yield & © g

Master Calibration

A tamogatott névenyeknél e o cropype com

folyamatosan finomitja a Aecepted Samples 10
hozam kalibracios értékeket.

Calibration Process

Active Yield automatically calibrates the estimated
yield of the harvester to more closely match actual

Last Accepted 32 min ago

scale weight of yields. Quality
NOTE: __EG
Manual Yield Calibration & unavailable while Active Sample

Yield automation is ON

©  Waiting for Sample

Bal elol Jobb elol
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Aktiv hozamkalibralo rendszer mukodeése

m sziikséges kézi hozam
kalibracio!

osan pontositjak a
hozammeérést.

JOHN DEERE




Termény nedvesség korrekcio

Nedvesség riasztas

Beallithatd a minimum és maximum

nedvesség érteék.
A riasztasi hatar elérésekor hangjelzés

és a monitor felirata figyelmeztet B et Hendine Ca

Grain Level

100% —

Nedvesség korrekcio

Segitségével beallithatd az atvételi

nedvességmeéro és a fedélzeti szenzor 0% .
; J setempty Level (0%) J

elterese -l |

Mazsahazban hitelesitett méré = 15% T— N

Kijelz6 értéke = 14.5% por T e G naacubrasen

A korrekcios érték: +0.5%

A nedvesség eltolas termeény specifikus

’(! :!- @ JOHN DEERE
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Betakaritott teriilet atfedés szabalyozas

A megfeleld beallitasokat kdvetden a .

lefedési térkép és a dokumentacios S —— £3
térképek (pl. hozamtérkép) - .
készitésénél automatikusan kihagyja a Bl D~B3 ...
mar korabban betakaritott teriletet.
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Atfedés szabalyozas miikodése

FPVPV ERINNNSNNE-Y BV VEE
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AdAdd 2o NN oI Py EINNN
32
K€z O
Set Track D Automati'
o o= 1 7.0000 (m} kusan
|I| kapcsolnak
— az egyes
| |~ || =] |Feeeriee szakaszok
AlTalta . 7 .
10.0 tem - Variety ki és vissza
blue
Harvest 1 i Moisture
VI 55.00 (%)
il wWet Yield
..................... 185 9fF (t/ha)
Alfalta
* Wariety
blue ot 3D

12:02pm
Overlap Change s to cut width may not work as expecte ]
Control On/OF when Overlap Control is on. h f ==
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Lefedési terkép és Kormanyzas atirany
megosztas

A beépitett vezeték nélkili
adattovabbitd rendszert
felhasznalva tobb gép altal
egy helyen és egy id6ben
végzett munkak lefedési
térképeit hangolja 6ssze.

Az a terulet, amit az egyik
gép betakaritott, az adott
tablan dolgozé tébbi
kombajnban is azonnal
megjelenik.

Pontos teritletmérést és vplemment Wil 1200  ®
térképezést tesz lehetové.

KITE
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Folyamatos vezeték nélkiili adatcsere
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Onjaré szecskazok

L(’;E_ € Jorn DeerE



John Deere silozo technologia (9000)

L(!%E @ JOHN DEERE




John Deere 6njaro szecskazok

585 LE max Deere 13.5I

40U LE MAaYX Deere 1.5.51

540 LE max Deere 13.5]
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431 LE max Deere 9.0l
431 LE max Deere 9.0l
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33 On the Right Track. MY19 Updates
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Sil6zo teljesitmény kihasznalasat blzt05|to
intelligens rendszerek

« Automata kormanyzas (RTK)

« Automata sorkovetés
- Szarazanyag tartalom és beltartalom mérés (HarvestLab)
« Hozam mérés

- Automata szecskahossz allitas
. Betakaritas térképezés (dokumentacid) € /
- Automata kocsi toltés vezérlés

« Kamerak

Klés'TE @ JOHN DEERE




Dokumentacio - silozo

7

A hozam, szarazanyag tartalom méro, a sil6zé
Uzemeltetési paraméterek és a miholdvevo
antenna pozicio adatok alapjan.

Automatikus térképek:

« Hozam

« Szarazanyag tartalom (Nedvesséq)
« Magassag (domborzat)

- Egyéb: pl. fogyasztas

é
NE

Hozammérés a behordd hengerek elmozdulas alapjan

K!\%E - @ JOHN DEERE
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Anyagaram meéro kialakitasa
W}

A behordd hengerek elmozdulasaval aranyos az anyagaram
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Anyagaram meéreés elve

77

V=b-d-v ‘

V4
b J
g
Térfogataram V = Csatorna szélesség b * Hengerek tavolsaga d * Adagolas sebessége v
[ J [ J
M=V.p

Anyagaram M = Térfogataram V * Fajsily p

'(! ;'- JOHN DEERE
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Szarazanyag és beltartalom meérés -
HarvestLab 3000

. » Szélesebb spektrum —
* Nyers fehérje / Cukor

= Web feliilet

» 7 O0sszetevo

= Szélesebb

———

homérséklet tart.
= Gen4

CommandCenter

= 7 O0sszetevo

Betakaritas Higtragya



HarvestLab 3000 rendszer miukodése

« NIR (k6zeli infravoros) technoldgia
felhasznalasaval a visszaverodés/elnyelés
arannyal dolgozik

- Nedvesség (szarazanyag) térkép

« A silozon és leszerelve - labor Uzemben is
alkalmazhato

'(! I @ JOHN DEERE
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HarvestLab mérorendszer

Vizsgalt paraméterek
(17 mérés/mp):

« Szarazanyag

- ADF

« NDF

- Kemeényito

- Fehérje

« Cukor

Pontos kalibracio
szlkséges:

K!;E - “ @ JOHN DEERE
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Automatikus szecskahossz allitas

"Mindig a megfelelo szecskahosszt allitjia be a termény nedvességéhez”

e Nedves termény = Hosszabb
szecskahossz

e Szaraz termény = Rovidebb
szecskahossz (kbénnyebb
tomorithetoseg)

Auto Szecskahossz = Jobb sild
minoség

0.0 2

AutoLOC beall,

e o [75]
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Automata toltés vezeérlés

Active Fill Control

« Automata funkciok
« Sztereo kameras mukodeés
« Pontos - felhasznald barat

. Ejszaka is hatékony

K’\%E @ JOHN DEERE




Kombajn teljesitmény kihasznalasat biztosito
rendszerek

Automata kormanyzas, sorkdvetés (RTK jel)

« Automata vagoasztal (tarlomagassag) szintezés (AHC)
- Automata veszteség alapu sebesség allitas (HarvestSmart)

- Automata lejto kiegyenlités (oldal és elore/hatra iranyba)
ATA/Hillmaster

- Automata kombajn beszabalyozas, optimalizalas (ICA, ICA2)
« Automata hozam kalibracio (Active Yield)
« Kombajn -szallitdojarml 6sszehangolasa (menet kdzbeni Urités,

folyamatos betakaritas biztositasa - a kombajn ne alljon!), Machine
Synch, MyQOperations

@ JOHN DEERE
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GS4600 kijelzo, és CommadPro kartamla rendszer
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Arato-cséplo gép / szallitojarmu szinkronizacio

v ult .
"
R d :
-
\

K - .._.."\.‘-‘l‘ . .. J
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Kombajn-szallité jarmu szinkronizacio

Szallitéjarmii iirités kozbeni
vezérlése a kombajnbdl +
kozvetlen 0sszekottetés:

« Magtartaly szint és kombajn
pozicié kijelzés a traktorban

 Traktor pozici6 a kombajn
monitoron

g JOHN DEERE
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Kamera rendszer

Video

4 kamera rendelhet6 gyari
beépitéssel

GS4600 kijelzohoz négy
video bemenet, automatikus
aktivalassal, 6 feltétel alapjan
aktivalhato

&Y JOHN DEERE
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Kombajn Advisor - Intelligens kombajn (S700)

Automatikus kombajn beszabalyozas rendszer

Interaktiv Kombajn Beallitas
(ICA1)

Aktiv Lejto Kompenzacio
(ATA)

Terhelés szabalyzas Lo
HarvestSmart™ EAUTo

Automatikus optimalizalas W.
Auto Maintain™ (ICA2)

L(!%E ” @ JOHN DEERE




ICA Interaktiv kombajn beallité rendszer miukodése

Beallithato a kombajn optimalizalasi szempontok
prioritasa:

-Szemveszteség

-Tortszem arany

-Szemtoreés

Hombajn - Beallitas ICA Nyomja meg a

A R A Py = 11545 fell/le gorgetd
Betakaritasi prioritasok beallitasa gombot, &5

. 77”7 /4 o :
-Szalma minoseég ol A atnsazetier
@ Valassza ki a fontossagi sorrendet: elemet.
35% Nyomja meqg a

felfle mozgatas

A gombot, ezzel
36 1 _ véiaaztot: alar
~ kivalasztott elem.
v ‘

5 [Szem tores

3 Szem tisztasag

3
‘B.o‘ ‘T’

‘h 4 Szalma allapot

5 A

K!I @ JOHN DEERE
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ICA Interaktiv kombajn beallito rendszer

Hombajn - Beallitas ICA

0.00

B4

km/h

F Y
w

0.00
7/

ha

.
w

6.5

;

b
w

KIT)

Fejlesztendd teriletek

=

1

Betakaritas
prioritas

1.5zemveszteséyqg

2. mzem tirés

2.5zem tisztasag

4d.5zalma allapot

EEEL
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2100

nmin

aLd

Hombajn - Bealiitas ICA

97

°C

0.0
7/

ha/h

KITE

2

Ertékelje ki a valatozast a teljesitményben.

Indicates Previous Value

AY

1
1 |
1
L 1

Use the graphs to
evaluate the
change in
performance.

Press the Next
Step button to
report your
performance
evaluation
changes.

&
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Interaktiv kombajn beallitas (ICA1)

ICA1
Ajanlasok
(gépkezeld
Gépkezeld preferenciak valasztasa)

Felismert jelenségek

ErzékelSk
jelzései

Beallitasok
(automatikus
végrehajtassal)

Teljesitmény
értékelése

Gépkezeld részvétele szilkséges

K!\%E @ JOHN DEERE
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g
Aktiv lejto kompenzacio (ATA)

Emelkedo Lejto

Csdkkent Alsé+felsO rosta nyit / Novel Alsd+felsO rosta zar

16 fokos lejtdig kiegyenliti az
eltéréseket

KIT,

~ @ JOHN DEERE
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Hillmaster - hegyi kombajn szintezés

L(’.;E_ @ JOHN DEERE
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HarvestSmart™ terhelés szabalyozas |<Z%

\

Szemveszteség
Cséplo terhelés (nyomatek) o ;
Motor fordulat (terhelés) —_—  Haladasi sebesseg

—
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Hwh =

HarvestSmart beallitasok

Combine - Setup HarvestSmart

|HarvestSmart

Mode: OFF

215
T

o

(! v Max Harvest Speed
mi’h T
0.00 Response
% *lr
< =1
63102
- a~
(1
ft

*|-[4]-

MUkodési mod: veszteség, vagy terhelés
Max. sebesség
Motor fordulat 2170 f/p
Reakcio sebesség (1 - 100)

S

Combine - Setup HarvestSmart

HarvestSmart

Mode: OFF

(! s

mi‘h

0.00

7

ac

©®

63102

(13

ft

S

Target Pressure

Max Engine Power

. N

100%

1

w0

o
o

(-]

35%

Su
i
L ) e
. s
. =
p

HarvestSmart Status @

HarvestSmart Calibration

4] ]
B

«7] ¢

£
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Automatikus kombajn optimalizalas (ICA2)

Loss

W Separator
| Shoe

——r w W Tailings

30 25 20 15 10 5 0 « minutes
Quality

Broken Grain
= /= | J B Unthreshed

~—— Foreign Material
T R g

B Heavy

Throughput @]

s/

"8 Magfelhordo és kaldszvisszahord6 kamera
. ™ rendszerrel egészil ki az anyagaram, a

szemveszteség és a kaldszvisszahordd
visszajelzés

Az el6re beallitott feltételek szerint
folyamatosan finomitja a gépbeallitasokat

Automatikus kombajn lizemeltetés!

@ JOHN DEERE



Tisztamag és kalaszvisszahord6 kamera

- Tisztamag kamera (a nedvességmérd adagold rendszerét hasznalja)
- Kaldszvisszahordd kamera (kilon anyagaram adagold rendszer)

Megkerlld ag

Kamera lencse Mag mindség
Napi tisztitas szlikséges érzékel6 kamerak

L(!;E @ JOHN DEERE




Automatikus magminoség analizis

r

Grain System Video (D)
Live Camers source

Kiilonb0z0 szinnel jelzi:

» tortszem
« Csépeletlen szem

« Konnyl szennyezodés
« Nehéz szennyez6dés

KIT,

ICA2

CQurrent Settings
3 *a 18 o
00 © 18w
¢ 1250 &

Priorities

1 Gran Loas

2. Broken Gran

3 Foreign Nareriph
A Straw Qualey

Automaticn States

Q oK

[_!jmuoﬂ {t’]mm«a

v
ED integrated Combine Adjustment2 @ © n

Bl &% o

-
Opcimization
N e
123 (e
Aatomation
Marvest Smart

Active Terrain Adjestment

.nm‘nﬁw o

Auto Maintain
Bl 3, 3
\ el Baguy o< @

9{{} Set Pecformance Tacget ‘

L33150t 32 el ago
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Integrated Combine Adjustment 2 6 O

Current Settings

Optimization

ap’

3 X Q 400 G 1;'2 \.\3 [ Optimize Performance
1250 ¢ 12 ww 18 -mw Automation
= HarvestSmart
Be_ta I_<a, ritasi - — S
prioritasok Exlorities ) M
1. Grain Lass Active Terrain Adjustment
" 2 Broken Grain -
3. Foreign Material é 4.3° gn"’
- #" 4. straw Quality )
ul i Auto Maintain
Automation Status @_I 2
v,

[ Set Performance Target ]

Histo Live Camera
C] i . Last Set: 32 min ago

Rendszer allapot

Engedélyez6 gombok

Kamera oldal elérése
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Automatikus optimalizalas (ICA2)

Ajanlasok
Automatikus
optimalizalas ICA2
R
Folyamatos értékelés
Megoldotta a beallitasok Uj jelenség f e
modositasa a jelenséget? ‘ fordult el§? beallitasok

+ Veszteség és
kaldszvisszahordd szenzorok,
« Mag és kalaszvisszahordé
kamerak képfeldolgozasa
- Automata beallitdsok

Gépkezel6
preferenciak

A gépkezel6 beavatkozasa nélkll

KITE

O
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MyOperations™ alkalmazas, betakaritas modul

(\ - Betakaritas (kombajn Gzemeltetés)
*9/ teljes felligyelete mobil eszkdzrol
Jore Deere I (i0S, Android késdbb)

MyOperationn

« §700 kombajn, Prémium GS4,
JDLink Connect, Machine
Performance aktivalassal

« Tavoli kijelz0 elérés és minden
tovabbi JDLink, Mlveleti kdzpont
vvvvvvv iy " funkcio egy helyen

‘ A s © A kombajn beallitasi
Tavolrdél elérheté kombdajn paraméterek: |’3ara’mete’rek nyomon kO_VGthetOk
- Rotor fordulat es tavolrol szukseg szerint

« Csépld hézag megvaltoztathatok
« Szelel6 fordulat

« Totekrosta nyitas
Magrosta nyitas

£ Jorn DeeRE
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Kombajn beallitas tavolrol
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http://web.kite.hu/index.php

Informacios rendszerek + szakemberek

Type |Machne | name [ume Ackn.. A
S600M. OTHER . |07@S2012154pm Ades | g]
Ao SBRO M., YELLOW. 07252013 153pm Ackea | ‘
> SRO0M.. YELLOW 072S20124:029% Agie |
$690 M., OTHER . O07R2S20134010% Ackns. |
SEO0 M. YELLOW 07292012213 pm  Ankns |
5690 M., GREEN .. 077282013200p™ Ackno. L.
*Oo SBO0M._ YELLOW 07RS20131221pm  Ackes |
i S690 M. YELLOW. 07TR020132219% Agmg L. o)

JD Link analizis

"

Service Advisor Remote
diagnosztika

Tavsegitség RDA

K!%E ” @ JOHN DEERE
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Betakaritas elemzés, tavdiagnosztika, oktatas

Tavoli kijelzd elérés (RDA)

JDLink gépfelligyeleti rendszer, szaktanacsadas

Service ADVISOR™ Remote tavdiagnosztikai, szerviz és alkatrész ellatas
My JohnDeere mlveleti kézpont - precizidés gazdalkodas

Gépkezel6k / Gizemeltetbk oktatdsa, helyszini belizemelés, optimalizalas

K!;E @ JOHN DEERE
2 Tet:




Kapcsolatban vagyunk
(tdbb mint 400 betakaritégép van ,€l6” kapcsolatban)

€N Home i Service ADVISC! X {3 Service Admin Portal X ‘," EN Térkép - Sajat miveletek X % Ugyfélkapu - Letdltés X ! - g

& C | & Biztonsagos | https://my.deere.com/map#map?panel=equipment eaw ® O :

Feedback

itas: KITEZRT =~ MODOSITAS

Gyula Hajmasy (KITE ZRT) v

% |5 - Gzemeltetés tamogatd technikus

209 - specialista (szerviz technikus)

2 - gyari kapcsolattartdé mernok
12 - géplzemeltetés és precizids
. gazdalkodasi szaktanacsadé

ﬁ BERGEP_1Z0S670AJGP100174
ﬁ BERGEP_1Z0S690ACFM095418
% BERGEP_1Z0S690AHGR102174
% BERGEP_1Z0S690AKGR102215

'ﬁ BERGEP_1Z0S690ATGR102132
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